s symbolem S1, a silniki do pracy krétkotrwatej S2. Dobierane silniki
powinny mie¢ predko$¢ obrotowa dostosowana do wymagan napedzanej
maszyny, tak aby nie trzeba byto stosowac skomplikowanych przektadni
dostosowujacych te predkos¢. Najczesciej stosowane w praktyce maszyny
i urzadzenia posiadaja zwykle wbudowane indywidualne silniki elek-
tryczne dobrane pod wzgledem warunkéw pracy, mocy i wymaganych
predkosci obrotowych.

4.4.4. Obstuga silnikéw elektrycznych

Silniki elektryczne wyposazane sa w tzw. tabliczki znamionowe, na kto-
rych zamieszczane sg informacje ogélne
(wytwornia, numer fabryczny), dane tech- F==—=""5
niczno-eksploatacyjne (moc znamionowa,
predkosé¢ obrotowa, sprawnosc) i napigcie
znamionowe 230/400 V lub 400 V, cze-
stotliwo$¢ pradu, kod literowo-cyfrowy
okreslajacy typ i rodzaj silnika. Bardzo
istotnym czynnikiem jest warto$c napie-
cia znamionowego jakim bedzie zasila-
ny silnik tréjfazowy. Wartos¢ ta zalezy
od sposobu potaczenia uzwojen silni-
ka. Uzwojenia te moga by¢ potaczone ~ " _
w trojkat lub w gwiazde na tabliczce zna- Rys.4.77. Schemat potaczenia

. . . ; . uzwojen silnika tréjfazowego na
mionowej, odpowiednio taczac poczatki  tapliczce zaciskowej w trojkat
(U1, V1, W1) z koricami cewek (U2, V2, igwiazde
W2 - rys.4.77).

Przy oznaczeniu 230/400V uzwojenia moga by¢ potaczone tylko
w gwiazde, a silnik podtaczony moze by¢ do sieci trojfazowej z napie-
ciem przewodowym 400V, poniewaz cewki w takim potaczeniu beda
zasilane napieciem 230V co zapobiega zniszczeniu silnika. Oznaczenie
400A okresla sposob potaczenia cewek stojana w tréjkat przy podtacze-
niu go do sieci trojfazowej z napigciem przewodowym 400V. Silnik tak
pofaczony osiagnie petng moc znamionowa. Przy mniejszym obciazeniu
(do 1/3 obciazenia znamionowego) silniki takie moga pracowac przy
pofaczeniu cewek stojana w gwiazde.

Zmiany kierunku obrotéw wirnika silnika asynchronicznego mozna
dokona¢ przez zmiane kierunku wirowania pola magnetycznego. Zmiang
te uzyskuje sie przez zamiang pofaczenia dowolnych dwadch przewoddéw
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zasilajacych silnik sieci
zaciskowej (Rys.4.78).
Do sieci zasilajacej tr
wodowym 400 V mot
elektryczne zwarte o mc
o wiekszych mocach dc
przez urzadzenia rozru
prad rozruchu. Silniki in
pobieraja prad 5-8 raz
ranego W czasie norme
nowego). Tak duzy pob
silnika powoduje spadk
uruchomienie urzadzef
ktécenia pracy innych ur
sieci. Do rozruchu silnik
pracowaé w potaczeniu
sie przetgczniki zero-g
Silnik uruchamian
nika , gwiazda”, zasil:
(400 V/1,73). Po osia
przetacznik ustawia s
silnik zasilany bedzie |
sieci trojfazowej rown
z petng moca znamior
silnika powoduje 3-ki
i 3-krotne zmniejszer
zaktécenia w sieci zas
ruchowym nie powin
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