cy, ktére

zejazdo-
edzi wy- I ' B
5.2.107). b 1 T 71
suwkarm: 77 | Zo| ——_ $jad znacanika
Rys.2.109. Znacznik siewnika Rys.2.110. Schemat prowadzenia
siewnika

Znacznik lewy i prawy ma woéweczas taka sama dtugosé. Dtugosé
znacznikéw ustala sie z wykorzystaniem wzoru:

— _ Sps A Sps_A
Z=z,= > 7 +m=—2—+m [m]
, gdzie: z, - diugos¢ znacznika lewego [m],
wystewa- z - dtugosc znacznika prawego [m], i 3
~ A - rozstaw przednich két ciggnika [m]. i
dlegtosc W przypadku prowadzenia agregatu tylko prawym kofem ciggnika | -
2dzyrze- (siewniki zawieszane) znaczniki majg rézna diugos¢ (rys. 2.111). 4
m. \
SpS—A
z = 5 +m  [m]
. - S +A
ajnymi —"ps -
Iny Z=—5—+m b  z=z+A
Rozstaw kot ciagnikéw, szerokos¢ robocza maszyn — siewnikow, v
pewnia ¥ pielnikéw, opryskiwaczy — powinna by¢ tak dobrana, aby wykonywane ‘
5.2.109) § zabiegi nie wymagaty zmiany. Podstawowe rozmiary produkowanych 8
gomig- ¥ maszyn i ciggnikéw zostaty zunifikowane. W nowoczesnych technolo- e
stawia¢  } giach uprawy roslin stosuje sie $ciezki technologiczne, ktdre nie zmie- ‘
1 niaja sposobu wyliczenia dtugosci znacznikéw. Sciezki technologiczne
rymlub | to nieobsiane pasy na polu wykonane podczas siewu w celu ufatwienia
‘ pozniejszych prac polowych — ochrony roélin lub nawozenia. W czasie
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